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CLR-CAN-E200
SITE-TO-SITE BAGLANTI
KURULUM KLAVUZU

Klavuzda kullanilacak ethernet cevirici modeli

e CLR-CAN-E200 @ 2 Port CAN Bus Ethernet RS485 Cevirici



GENEL
CAN portuna sahip cihazlar, 2 adet CLR-CAN-E200 ile site-to-site baglanti yapilarak
haberlestirilir. Bunun icin temel olarak cihazlardan biri “server(sunucu)” modunda digeri ise

“client(alic1)” modunda caligmalidir.

AYARLAR

Cihazlarin birbirleriyle haberlesebilmesi icin web arayuzu uzerinden cihaz uzerinde
ayarlamalar yapilmalidir. Bu ayarlar icin sirasiyla asagidaki adimlar izlenir.

e Ik olarak server olarak ayarlanacak cihaza cat6 kablo ile baglanti gerceklestirilir.

“Network > IP Config"” adimlari izlenerek cihaz IP'si resimde goruldugu gibi 192.168.2.7

olarak ayarlanir.

CLR-CAN-E200

IP Address

> Status

IP Config

IPv4 Address 19216827

> Set
IPv4 Netmask 2552552550
> System

IPv4 Gateway 192.168.2.1

Main DNS 208.67 222222

Save&Apply

e |P adresi girildikten sonra CAN1 portu icin ayarlamalar vyapilir. “Set
>CAN1>Network” adimlari izlenerek Socket A icin work mode “TCPServer” secilir. Device

port 20001 olarak girilir.

| Configuration for CAN 1 to Ethernet

CLR-CAN-E200

Configuration

> Status CAN Network Other
IP Config SOCKET A
Work mode TCPServer L
CAN1 Local Port 20001
EAN2 SOCKET B
Serial Work mode None v

Specific Function

> System Save&Apply



e Son olarak CAN2 port ayarlan vyapilir. “Set>CAN2>Network” adimlari adimlar

izlenerek Socket A icin work mode “TCPServer” secilir. Device port 20005 olarak girilir.

onfiguration for CAN 2 to Ethernet

CLR-CAN-E200

Configuration

> Status CAN Network Other

IP Config SOCKET A

Work mode TCPServer »
CAN 1 Local Port 20005
CAN 2

SOCKET B

Serial Work mode None v

Specific Function

> System Save&Apply

ilk cihazda ayarlamalar yapildiktan sonra ikinci cihazin ayarlamalarini yapmak icin cat6
kablo ile baglanti gerceklestirilir.
e Network>IP Config adimlari izlenerek cihaz IP'si resimde gorildigu gibi

192.168.2.8 olarak ayarlanir.

CLR-CAN-E200 Configuration
IP Address
> Status
i Gontig IPv4 Address | 19216828

> Set

IPv4 Netmask 255.256.255.0
> System

IPv4 Gateway 192.168.2.1

Main DNS 208.67.222 222
Save&Apply

e |Padresi girildikten sonra CAN1 portu icin ayarlamalar yapilir. Set >CAN1>Network
adimlari izlenerek Socket A icin work mode “TCPClient” secilir. Burada dikkat edilmesi
gereken konu TCPClient secilen cihazda remote adress kismini TCPServer olarak ayarlanan
cihazin IP Adresi, Remote Port kismina da yine TCPServer olarak ayarlanan cihazin CAN1

port numarasi girilir.



Configuration

CAN Network Other

CLR-CAN-E200

2 Status
SOCKET A
> Network
Work mode TCPClient v
Remote Address 192.168.2.7
CAN1
CAN 2 Remote Port 20001
Serial SOCKET B
Specific Function Work mode None v
> System

Save&Apply

e Son olarak CAN2 port ayarlan vapilir. “Set>CAN2>Network” adimlari adimlari
izlenerek Socket A icin work mode “TCPClient” secilir. Burada dikkat edilmesi gereken
konu TCPClient secilen cihazda remote adress kismini TCPServer olarak ayarlanan cihazin
IP Adresi, Remote Port kismina da yine TCPServer olarak ayarlanan cihazin CAN2 port

numarasi girilir.

Configuration

CAN Network Other

CLR-CAN-E200

» Status

SOCKET A
> Network
_ Work mode TCPClient v

Remote Address 192.168.2.7

CAN1

CAN 2 Remote Port 20005

Serial SOCKET B

Specific Function Work mode None -
> System

Save&Apply

Uygulama Ornegi - Uzak Santrali Fiber ile Baglama
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